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Elektrotechnik

2. Semester
Schultag | 16 [ 17 | 18 | 19 [ 20 [ 21 |22 [ 23 | 24 | 25 [ 26 [ 27 | 28 | 29 | 30 [ 31 [ 32 [ 33 | 34 | 35 |
23. Mororen
23. |1 Gleichstrommotoren
23.[1.1 Explosionszeichnung eines Gleichstrommotors X
23.11.2 Motor- und Generatorprinzip X
23.11.3 | Anschluss von Motor und Generator X
23.[1.4 | Grundschaltungen von Gleichstrommotoren X
23.[1.5 | Bezeichnung der Wicklungen X1 X
23.|1.6 | Anlassen und Steuern X
23.11.7 Klemmenbrettanschllisse von Gleichstrommotoren X
23.11.8 | Eigenschaften von Gleichstrommotoren X
23.11.9 | Einsatz von Gleichstrommotoren X
23.]2 Wechselstrommotoren
23.]2.1 Drehstromasynchronmotor
23.[/2.2 | Explosionszeichnung eines Drehstrokmmotors X
23.12.3 | Entstehung des Drehfeldes X
23.12.4 | Aufbau des Laufers X
23.|2.5 |Kafigaufbau X
23.]/2.6 | Schaltung der Standerwicklungen X
23.12.7 Betriebsschaltung von Drehstrommotoren X
23.12.8 Drehrichtung von Drehstrommotoren X
23.12.9 | Spannungsumschaltbare Drehstrommotoren X
23.12.10 | Stern-Dreieck-Anlauf X
23.[2.11 | Unginstiger Stern-Dreieck-Anlauf X
23.[2.12 | Steuerung bei Stern-Dreieck-Anlauf X
23.12.13 | Weitere Anlassverfahren von Drehstrommotoren X
23.|2.14 | Polumschaltung bei Motoren X
23.|2.15 | Drehzahlsteuerung X
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